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II. Huolto-ohje

Ac. Rakenne

1.

2.

Koneiston irroittaminen kotelosta

Koneisto voidaan irroittaa kotelosta irroittamalla kuvassa 14
renkaalla merkityt kiinnitysruuvit, jonka j&lkeen ylikansi ja
siihen kiinnitetty runko veédetdin ulos kotelosta. Kantta ja'kn~
neistoa paikalle asetettaessa on kiinnitettdvd huomiota, etta
kannen tiiviste on osunut paikalle. Koneisto voidaan asettaa
paikalle vain yhdelld tavalla (mek ohjaus), joten tyd on suori=-
tettava harkiten ja hartiavoimia kdyttamatta.

Putkien vaihto

Putkien tyyppimerkinndt kdyvdt ilmi osaluettelosta ja niiden si-

-joitus koneistossa kuvista 11 ja 15.

Buom. I#hettimen ja vastaanottimen suurjaksopiireissé olevien
putkien vaihdon jdlkeen on VR2-radion toiminta tarkastet-
tava yleismittalaitteen avulla sekid ainakin vaihdetun put- i
ken piiri ja tarpeen vaatiessa mydskin muut piirit jalki-
viritettdvd (kts Viritysohjeet kohdat IV ja VII, j&alkiviri-
tys). Léhettimen putkien P1,P2,P3 ja P4 vaihdon jélkeer on 3
ylldmainitun lisdksi suoritettava mySskin ohjainasteen
neutralisointi uudelleen (kts sivu 29, kohta e).

Kiteiden vaihto

a. Kiderummun irroittaminen (kts kuva 15)
- Ennen kiderummun irroittamista poistetaan putket P5 ja Fl3.
- Kiinnitysruuvin lukitusmutteria 18ys&téén ja 6-kantaruuvi
kierretdédn auki.
~ Kiderumpu vedetddn varovaisesti ulos (sivukosketinpgrel2
varoen) sen verran, ettd se irtaantuu vdlitysvaiheen kytki-
mestd, jonka jdlkeen se nostetaan ylos.
b. Kiderummun rakenne
Kiderummun rakenne kdy ilmi kuvasta 16. Sen osia tilattaesse
on mainittava kuva 16 ja siinid oleva vastaava osanumero.
¢. Kiderummun purkaus
Kiderummun purkaus (kuva 16) suoritetaan irroittamalla osat
6, 7 ja 8, jolloin yldsuojakotelo 3, kidekytkinlevyt 5 j& 4
voidaan nostaa pois alasuojakotelon 2 akselista.
d. Kiteiden Jjdrjestys rummussa

Kiteet ovat kytkinlevyissé misrdtyssd jirjestyksessd, jolen
niitd ei saa irroittaa eikd niiden jirjesgtystd saa muuttzf-
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e. Kiteen vaihto

Ainoastaan mittauksilla aikaisemmin todettu viallinen k;de :*
vaihdetaan uuteen.

f. Kiderummun kokoonpano
Kiderummun kokoonpano pitdd tapahtua tdsmdlleen padinvastai-
sessa jiarjestyksessi kuin purkaminen (osat 7 ja 8 muk). Mut-
terin 6 kiristys on suoritettava varovaisesti.

g. Kiderummun asentaminen koneistoon (kuva 15)

Kiderummun v&livaihteen kytkin menee kiderummussa olevaan lo-

ja'Sivukosketinparit on paperiliuskalla nostettava silloin kun
kiderumpu tyodnnetdin akselin suuntaan paikalle. Ne tarttuvat |
muuten helposti rummun v&dlilevyihin ja va@idntyvat rumpuva tyon-
nettéessa:ﬂsﬁén.6—kantaruuvi kifistetéén varovaisésti sopi=-
vaan asentoon, koska se toimii kiderummun ohjausakselina Jja
lukitaan lukitusmutterilla.
Kiderummun pitdid vapaasti pyoriid kanavanuppila pyéritettéessé.y 1
4. Paristojen vaihto . '

Paristojen vaihto suoritetaan kidyttd-ohjeessa annettujen ohjeiden mu-
kaan.

5. Koneiston rungossa Jja kytkinelimissd olevat merkinndt

Koneiston rungossa olevat‘paristojen A-merkinndt, putkien P-merkin-
nit, kelbjen L-merkinndt, vidlijaksomuuntajizcn VM-merkinnidt, relelden
‘R-merkinndt ja sH8tovastuksien R-merkinnit, samateﬁ kuin vdlijakso--
muuntajien ja pj-muuntajien 3uohnkbrvien ulosottonumerot tai ulosot-
tojohtojeh tunnusvérit sekia ﬁutkien elektroodien ulosotot putkenkan-
noissa ovat mefkityt vastaavasti kytkentdkaavioon. |
Relekantojen juotoskorvat ovat mydskin numeroidut ja niiden sijainti-
paikka osoitettu (kts. kytkentékaavio)}

6. Kytkentdelimien sijoitus koneistossa

Kytkentdkaavolssa esiintyvien kytkentdelimien sijoitus laitteessa
kay'ilmi kuvista Ja vastaavista piirroksista.
Kuvissa olevat numerot viittaavat kytkentidkaavioon ja osaluetteloon.
Esim |
tasoituskondensaattorien sijoitus, kuva 19
rimoissa esiintyvien kiintovastuksien ja sauvakondensaattorien
sijoitus liitteissd 7, 8 ja 9.

releiden (suojakqtélo poistettuna) sijoitus kuvassa 17 jne.
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Matoituksen rakenne

Mik#dli matoitus on joskus vaihdettava esim rikkiammuttuna voi. mo-

toituksen valmistaa itse liimaamalla liitteend 6 seuraava pilirros

142200 (suhde 1:1) faneerilevylle sekd 1lyom#lli siind osoitettuihin

kohtiin kannattomia nauloja, Jjonka jélkeeﬁ matoitus valmistetaan t&-

mén kaavan mukaan. Matoltukseen tarpeelliset johtimet saadaan h&atati-

* lassa puhelinkaapelin pitkdstd. Mik#li johtimien tunnusvirit eroavat,

10.

on laadittava oma viriavain matoituksen kytkentaa varten

. Matoituksen kytkenta

Matoituksen kytkentdkaavio on annettu liitteessi 5 (piir 42241) sekid
matoituksen sijoltus koneistossa kuvassa 18.

Matoltuksen kytkemistd varten yla@kanteen'ja paristokosketinlevyyn
ndmd on lrroitettava rungosta.

. Kanavavaihtokoneisto

Kanavavalinta
Kanavavalintanuppl on hammaspydrdvdlitykselld kytketty 8-Qsaisen s8ad -
tokondensaattorin akseliin. '

Sditokondensaattorin eri kanavia vastaavan asennon mi&rdd kuularytmi-

pyoSra: . , o

runkocn kiinnitettyjen 1aahauskoskgpt1mien kautta (kytkin 173) kond
147 sarjaan kond 111 kanssa. |

Kiderummun molemmilla sivuilla olevat laahauskosketinparit (vastaan-
ottimen oskillaattori paristojen puolella, ldhettimen oskillaattori

releiden puolella) kytkevidt rytmii seuraten vuorotellen kutakin ka-
navaa vastaavat kiteet. '

Asteikkolémpun katkaisukoskettimen ohjaa rytmipydran kuula, jolloin
se sulkeutuu hetk1seks1 rytmiurien vdliselld harjalla

kat kdyvdt ilmi kytkinkaavasta sekd kuvasta 7 seckd vastaavat s&8t5-

kondensaattorin rungosqa olevat tasoituskondensaattorit kuvasta 19.

------

(osa 1)

Puhekuulokkeen rakenne

Puhekuulokkeen rakenne ja osien numerot kdayvat ilmi kuvasta 12.

Osia tilattaessa on nditad numeroita kdytettdvi.
e _
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Kaukosyottbisen antennin rakenne

Kaukosyottfisen antennin rakenne ja osat kdyvat ilmi kuvasta 13.
Osia tilattaessa on nditi numeroita kdytettivi.

Kampigeneraaétorin rakenne ja toimintaperiaate

Kampigeneraattorin rakenne ja toimintaperiaate on selostettu kaytto-
ohje'osassa Jja kéy ilmi liitteend 10 seuraavasta kytkentdkaaviosta,
osaluettelosta sekd kuvista 8, 23, 24, 25 ja 26

Verkkok03een rakenne Jja toimintaperiaate

Verkkokojeen rakenne ja toimintaperiaate on selostettu'kéyttﬁohje-
osassa Ja k&y ilmi liitteeni 11 seuraavasta kytkentakaaviosta, osa-
luettelosta sekd kuvista 6 ja 22. ‘

Akku.iiténtdlaltteen rakenne ja toimintaperiaate'

Akkuliitdnt#laite on selostettu kéyttéohjeosaésa (kts mydskin kuva 7)

Toimintaperiaate

Rakenneperiaate
VR2 on radiopuhelin, joka kHsittdid 3-asteisen kideohjatun hilamodu-l

loidun puhel8hettimen sekd kideohjatun suparvastaanottimen, Jjotka
toimivat n 10 m aallolla. ‘ :

Léghetin Ja vastaanotin muodostavat toiminnallisesti erilliset yksikdt,
lukuunottamatta putkea P12 (166), joka toimii lZhetyksen aikana mik-
rofonivahvistimena Ja vastaanoton aikana pj-vahvistimena sekid kanava-
valintaa, Jjoka on yhteinen molemmille. Témﬁn lis8ksi toimii laitteen
puhekululokkeen d#nirasia sek#d dynaamisena mikrofonina ettd kuulokkee-
na. L&hettimen Ja vastaanottimen kiteet ovat sijoitetut samaan kide-

* rumpuun.
2'

Ldhettimen toimintaperiaate

'Lihetin kidsittis kide-, oskillaattori-, ohjain-vsekﬁ Vuorovaihekyt—,

kenndssd olevan pdidteasteen.

Oskillaattoriputken P4 (53) hilapiiri kisitt#i  elimet: kela L6
(32), kondensaattori 19, vastus 1 sekd kiderummun avulla valittu ki-
de, Joka on kytketty rinnan vastuksen 1 kanssa. Hilapiirin hilavirta
mitataan mittauskoskettimen 2 (59) avulla.

’Oskilléattorin viritettdvididn anodipiiriin kuuluﬁ kela L5, sditdkon-
densaattori 46, tasoituskondensaattori 41, kiinted kondensaattori
64 (pohjakapasiteetti) sekd sj-estepliri (vastus 2 ja kond 20).
Osklillaattorista tuleva sj-jédnnite syStetdidn kytkinkondensaattorin 21
kaptta thainputken P3 (54) hilaan 3, joka saa etujdnnitteensi vas-
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tuksen 3 ja hilavirran oikosulkumittauspistukan 3 (60) kautta. Hilaan
kytketyn vastakytkentikondensaattorin 6i avulla suoritetaan ohjaimen
neutralisointi.
P3 suojahila saa Jannitteensd pudotusvastuksen 4 kautta.
Kondensaattori 22 on sj-maadoituskondensaattori. 7
Ohjainputken aperiodiseen anodipiiriin kuuluu kela L4 (34) sj-este-
piireineen (vastus 5 ja kond 23). _
OhjaimenVSJAJénnite syOtetddn kelasta L4 (34) kelan L3 (35) kautta
pddteasteen putkien P1 (56) ja P2 (55) hiloihin. Vuorovaihekytken-
ndsséd olevan pdidteasteen virityksen hilapiirit ovat seuraavat:
- putki Pl (56) kelan L3 (35) osa (2-1), sHiitdkondensaattori 48,
tasoituskondensaattori 43, kiinte#kondensaattori 25,
- putki P2 (55) kelan L3 (35) osa (2-3), sddtokondensaattori 47,
tasoituskondensaattori 42, kiinte#kondensaattori 24.
Vastus 6 on hilapiirien kuormitusvastus. /
Pddteaste saa hilaetujdnnitteet etujinniteoskillaattorista modulaat-
torin muuntajan Tl k&#min (1-2) sek# kuristimen 36 kautta.
Etujénnitebskillaattoripﬁtki P5 (58) kehittdi n 3 MHz sj-jénnitteen.
Téma sj-jénhite h%;ggasasuunnataan Ja ndin shatu etujidnnite sydtetdin

pddteasteen ja modulaattorin ‘ putkien hiloihin.
Pddteastéen hilaetujinnite (n -45 V) on saadettav1ssa sditovastuksen
R10 (11) avulla.
Pddteasteen virltettdvit anodipiirit ovat seuraavat:
- putki Pl (56): kelan L2 (38) osa (4-3), siitdkondensaattori
50 sekd tasoituskondensaattori 45
- putki P2 (55): kelan L2 (38) osa (4-5), sHitOkondensaattori
. 49 sekd tasoituskondensaattori 44.
Sj-estepiirin muodostavat sJ-kuristin 37 ja kondensaattori 28
Vastukset lO Ja 9 ovat putkien Pl ja P2 suojahilajannitteen pudo*tus—
vastukset.
Kundensaattorit 26 ja 27 ovat sj-maadoiltuskondensaattorit. Vastukset
7 ja 8 ovat hehkujé&nnitteen pudostusvastukset, koska putkien P1 ja
P2 hehkujannlte on 1.25 V (hehkuparistojinnite 1.4 V).
Padteasteen kelasta L2 (38) sj-teho siirtyy antennipiirin kytkinke-
lan L1 (39) kautta sauva-antenniin.
Huom ! Muun kuin laitteen sauva-antennin ki#yttd vaatii ehdottomas

tl tarkoitukseen sopivan ulkopuolisen sovituselimen.
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Modulaattori hilamoduloi l&hettimen pddteasteen modulaattorimuuntajan
T1 (L40) kautta. |

Modulaattoripiiriin kuuluu

- puhekuuloke (dynaaminen mikrofoni}

- mikrofonimuuntaja T2 (159)

- mikrofonivahvistinputki P12 (166)

- modulaattorip#dteaste P6 (57) sekid : : : )
- modulaattorimuuntaja T1 (40).

Vastaanottimen toimintaperiaate

Vastaanotettu sj-jdnnite siirtyy antennipiiristid kytkinkelan L1 (39){
kautta kelaan L2 (38) ja edelleen kytkinkondensaattorin 97 kautta ;
sj-vahvistimen putken.P8 (161) hilaan. |
Sj-véhvistin kidsittdd kaksi astetta (viritettdvit anodipiirit):

- I aste: putki P8 (161),kelayksikks L11 (kela 151, kiinte#konden-
saattori 101, kytkinkondénsaattori 102, suodatusvastus 70), sHHtO-
kondensaattori 148 sek# tasoituskondensaattori 144;

- II asté: putki P9 (162), kelayksikks L12 (kela 152, kiintedkonden-
saattori 106, kytkinkondensaattori 107, suodatusvastus 74), sgaato-
kondensaattori 149.éeké tasoituskondensaattori 145,

Vahvistettu sjfjénnite syotetdin sj-vahvistimesta kytkinkondensaatto-

rin 107 kautta sekoitusasteen putken P7 (163) sekoitushilalle 6.

Sekoitus?steessa muodostuu vdlijaksoluku (1,2 MHz) kantoaallon (f

ja -oskillaattorin (fo) jaksolukueroituksen kautta seuraavasti:
fo - fk kanavilla 21-32 koneessa a Jja

- 44 -52 koneessa b
ja fk - fo kanavilla 33—44’koneessa a Jja
53-64 koneessa b

Huom: . T&mdn takia kiteiden sijoitusta kiderummussa ei saa missiin

tapauksessa muuttaa, koska kiteet ovat ryhmitetyt antamaan

vdlijaksoluvun 1,2 MHz yllédmainitun jidrjestelmin mukaan.

")

Sekoittajan'oskillaattoripiirin muodostavat
- hilapiiri: | o
sekoitusputken P7"(163) hila 4, sj-kuristin 155, kiderummun vas-
taava ‘kide, kela L7 (154) ja kondensaattori 113.
JHilapiirin vastuksessa syntyvd etujannipteen osa kaytetddn jaAnni-
tejakajan (78, 80, 79, 170, 171) ja vastuksien 94 ja 95 kautta pJ-
vahvistimen p#fiteputken P13 (167) hilaetujénnitteens.



19 -
- anodipiiri:
sekoitusputken P7 (163) hila 3, kela I8 (153), siitdkonden-—
saattori 150, tasoituskondensaattori 146, kiintedkondensaatto-
ri 112 sekid (kanavissa 32-21 koneessa a, 52-41 koneessa b) kon-
densaattorit 147 ja 111, jotka kytkeytyvdt piiriin kytkimen 173
kautta oskillaattorin vidrdhtelyvoimakkuuden tasoittamiseksi
korkeammalla jaksolukualueella.
Sekoittajassa muodostunut vj-jédnnite sydtetdén vélijaksomuuntajan
VM3 (156) kautta vilijaksovahvistimen putken P10 (164) hilaan 6.
V&lijaksovahvistin k#sittdd vj-muuntajat VM3 (156), VM2 (157) ja
VM1 (158) sekd vj-vahvistinputket P10 (164) ja P11 (165).
Vi=vahvistimessa vahvistettu vj-jdnnite sydtetdén vj-muuntajasta
VM1 (158) putken P12 (166) ilmaisudiodihilaan 3.
Vj-jdnnitteen ilmaisupiiriin kuuluu putken P12 (166) ilmaisudiodi 3,
vj~muuntajan VM1 (158) toisiok#d&mi kondensaattoreineen 133 ja 134,
s j=suodatinkondensaattori 135 sek#d h#iridrajoittimen ja AVS:n vas-
tusten muodostama kokonaisvastus.
Vastuksissa 86 ja 124 syntyvi, kantoaallon Jja vastaavasti valiaakson
Jannltevalhtelugen mukaan muuttuva 3ann1tehav1o kdytetdsn éa—vahv1q-
tim;;:“52k01tta3an ja vj-vahvistimen automaattivoimakkuussiitson
(AVS).
AVS-jénnite sydtetdin seuraavien putkien hiloihin
- P11 (165) (hila 6)
- P10 (164) vastuksen 81 kautta (hila 6)
- P8 (161) vastuksen 65 kautta (hila 2)
- P7 (163) vastuksieng , 73 ja 74 kautta (hila 6)
- P9 (162) vastuksien 81, 73, 69 ja 70 kautta (hila 6),
joissa se aiheuttaa etujédnnitteiden nousua ja vastaavasti alentaa
8j~ Jja vj-vahvistusta.
Ilmgzgzaﬂpa ~jédnnite syctetddn vastuksen 91 kautta halr10r3301tt14}>

D i o R

meen ja edelleen sen kautta putken P12 (166) ohgaushllaan 6.

Hi8iridrajoittimen toiminta
HEiridrajoittimen tehtdvd on vaimentaa sekid voimakkaat hyvin pie-
ni jaksoiset hdiridjainnitteet ettd voimakkaat d&dnijaksoiset syséys;i7
jénnitteet.
Hiiridrajoittimen piiriin kuuluu
germaniumdiodit 169 ja 168, vastukset 88, 89, 87, 90 ja 91
sekd kondensaattori 13%6.
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Hairidrajoittimessa muodostavat (kts allaolevaa kuvaa) vastukset
90 Jja 91 sekid toisaalta vastus 87 ja kondensaattori 136 sillan,
joka on 1l&helld "tasapainoa" ##nijaksoilla. T&11l6in johdetaan
ilmaistu &&nijaksoinen jénnite sillan kahden rinnakkaishaaran

(84 ja 168 sekd 91 ja 169) ja vastuksen 88 kautta P12 (166) hi-
lalle 6. XKun vastaanottimeen tulee voimakas hyvin pienijaksoinen
(esim moottorin 10-40 j/s kipindinti-) h#iridjinnite, joutuu em
silta epétasapainoon siten, ettd kondensaattori 136 saa runkoon
néhden voimakkaan negatiivisen varauksen, jolloin kond 13%6 ja vas-
tuksen 87 kytkentiépiste muuttuu negatiiviseksi vastusten 90 ja 91
kytkentédpisteeseen niZhden. (Edellidoleva johtuu kondensaattorin
136 reaktiivisen vastuksen vo}makkaasta kasvusta hyvin pienilli
jaksoluvuilla). X = Re¢= Z7.7-C

Kondensaattorin 136 negatiivinen latausjinnite johdetaan vastusten
89 Jja 88 kautta P12 ohjaushilalle, jolloin t&mén putken vahvistus
voimakkaasti alenee. Putken P12 etujédnnitteen tasapainotila saavu-
tetaan, kun kondensaattorin 136 lataus héiridjinnitteen lakattua
purkautuu vastusten 89 ja 90 sekd tasasuuntaajan 169 kautta.

Jos vastaanottimeen tulee Hinijaksoinen teridvi sysdysjannite vai-
mentaa rajoittaja myds sen. Tissi tapauksessa kondensaattori,
(joka on nyt vihemmin negatiivinen runkoon ni#hden kuin vastuksen

90 toinen p#i), varautuu tasapainotilaan vastusten 91 ja 89 sekd
tasasuantaajan 169 kautta. Vastuksen 89 pidihin varauksesta synty-
nyt negatiivinen jénnite johdetaan taas vastuksen 88 kautta P12
ohjaushilalle.1 Tasapainotila palautuu samalla tavalla kuten edelli.

8
28 o
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Putken P12 (166) hilaan saatu pj-jédnnite syStetdin vahvistettuna tis-
sd putkessa pj-vahvistimen p##teputken P13 (167) hilaan 3 kkytkinkon-
dénsaattorin 141 ja vastuksen 95 kautta.

Pddteputkessa vahvistettu pj-jinnite sydtetdin piitemuuntajan T3
(160).toisiokéémin kautta puhekuulokkeen #dinirasiaan 226.

Kdynnistys ja ohjaus ldhetyksen ja vastaanoton aikana

a. Ohjauselimet |

VR2-radion ohjaus kanavavalinnan jilkeen tapahtuu puhekuulokkeen
kahvassa olevien ohjauselimien kautta.
N&amd ohjauselimet ovat:
- . kahvan pd&dssd oleva kiertonuppi; asennot O, . (yksi piste),

.. (kaksi pistettd) sekid
- kahvan sivulla oleva painonappi (asennot ylh##11# ja alhaalla).
OhJauselimen asennot toiminnan eri valhelssa ovat seuraavat:

Kiertonuppi Painonappi Toiminta

asento 0 y1h#&114 t alhaalla laite on poiskytketty

c~ 7= . laite kdyn- ylhddlli vastaanotto (&&ni vaimenn)
"nistetty ylhdidlls . vastaanotto (#ini maks)
tai .. alhaalla | T s
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Kosketin ¢ (34-35) kytkee 1,5 v pariston (H3) hehkujannit-
teen putkiin P8 (161) (pudotusvast 66 kautta), P9 (162), p7
(163).
Kosketin d (22-21) on auki.

- Vaihtokosketin e (32-31/33) kytkee koskettimilla (32-33) pj-
Jénnitteen puhekuulokkeen d8nirasian 226 pddtemuuntajan T3
(160) toisiok#iimiin.

Lepoasennossa olevan releen: Bl (185) toiminta:

- Koskettimet a, b Jja ¢ pitdvit l&hetinputkien hehkupiirit kat-
kaistuna.

- Koskettimet 4 ja e kytkevét 103 V anodipariston (A3) jdnnit-
teen vastaanottimen putkiin v
- P7 (163) vast 5 kautta hilaan §
~ P7 (163) vast 76 kautta hilaan 3
- P7 (163) vast 77 kautta anodiin 2
=, P10 (164) vast 82 kautta hilaan 3
- P10 (164) vast 8% kautta anodiin 2
Anodijdnniteparisto (A1) syosttasy vastuksen 96 kautta lO}'W
- P8 (161) vast 67 kautta hilaan 4 |
- P13 (167) hilaan 4
103 v anodijénniteparisto‘(AE) Syottdd suoraan kytkettyné
‘lﬁhetinputkien lis8ksl seuraavat vastaanottimen putket:
- P8 (161) vast 68 kautta anodiin 5
- P9 (162) vast 71 kautta hilaan 3
- P9 (162) vast 172 kautta anodiin 2
- P11 (165) vast 84 kautta hilaan 3
(165) vast 85 kautta anodiin 2
P12 (166) vast 92 kautta hilaan 4
(166) vast 93 kautta anodiin 5
Siirtyminen vastaanotosta ldhetykseen

Painamalla puhekuuldkkeen kahvassa olevas painonappia 223 alas

siirrytiddn vastaanotosta l8hetykseen. -

Silloin releen B2 (186) kH#min virtapiiri katkeaa ja B2 releen

koskettimet slirtyvédt lepoasentoon Samanaikaisesti kuin releen B1

(185) kitimin virtapiiri sulkeutuu, Jjolloin Bl releen koskebtimet

siirtyvdt tysasentoon. T&m&n releen »

- kosketin a (14-15) kytkee 1,5 V pariston (H1) hehkujinnitteen
l&hetinputkiin P3 (54), py (53), P5 (58), pPé6 (57) sekd B2
(186) releen koskettimen a kautta P12 (166);
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kosketin b~(21—22) kytkee 1,5 V pariston (H2) hehkujdnnitteen

putkeen P2 (55) pudotusvastuksen 8 kautta;

Kosketin ¢ (34-35) kytkee 1,5 V pariston (H}) hehkujénnitteen

putkeen P1 (56) pudotusvastus 7 kautta;

vaihtokosketin d (12-11/13) kytkee 103 V pariston A3+navan

ldhetinputkiin

- P1 (56)_anodiin 7

- P1 (56) vast 10 kautta hilaan 1

- P2 (55) anodiin 7

- P2 (55) vast 9 kautta hilaan 1;

vaihtokosketin e (32-31/33) kytkee 103 V pariston A3 -navan "

toisen 103 V pariston Al +napaan. Koska pariston Al -napa on

maassa, paristot Al ja A3 kytkeytyvat sarjaan ja ldhetinput-

ket P1 ja P2 saavat 206 V gnodijdnnitteen. '
Ylldmainitut hehku- ja anodiparistojen jannitteet (1,5 V

‘ja 103,5 V) ovat paristojen nimellisjinnitteet.

Lepoasentoon palautunéet releen B2 (186) koskettimet suoritta-
vat seuraavat tehtivit:

iie e v v ., b A ¢ katkaisgevat vastaanottimen putkien heh-
kut paitsi putken P12 (166) hehkun, joka j&ii p#ille kosketti-
men d kautta

Vaihtokosketin e (32-31/33) kytkee nyt ##nirasian 226, joka

nyt toimii dynaamisena mikrofonina mikrofonimuuntajan T2
(159) ensiok##miin.

Siirtyminen lﬁhetykéesté vastéanottoon

Pdastdmialli puhekuulokkeen‘kahvan sivulla olevan painonapin 223 ir-
ti rele Bl (185) taas piistdd ja rele B2 (186) vet#d, jolloin lihe-
tin kytkeytyy pois ja radiopuhelin VR2 palautuu vastaanottoasentoon.
Katkaisu o

Kddntdmidl1ld puhekuulokkeen kahvan pdissd olevaa kiertonuppia O-asen-

toon rele B2 (186) mydskin pddstdi ja katkaisee radiopuhelimen vas-
taanottimen hehkupiirit, Jjolloin laitteen kaikki piirit ovat
katkaistut.
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VR2 -yleismittalalilte
(Autophon TG861)

Huom? Yleismittalaite TG861 on varustettu mittauskiteillsd joko
VR2a:n tal VR2b:n huoltoa varten (eri taajuusalue), jo-
ten tyyppi TG861A on VR2a:n huoltoa varten (mittauskana-

vat 24, 33 ja 41) ja tyyppi TG861B »n VR2b:n hupltoa var-
ten (mittauskanavat 44, 53 ja 61). ’

KiyttStarkoitus

Yleismittalaite TG861 on erikoisesti VR2:n huoltoa vaften suunni-

teltu mittalaite. Sen avulla voidaan mm suorittaa seuraavat huol-
tutoimenpiteet: - '

1. Paristojen tarkistus (Jannitteet ja kulutusvirrat).

2. Léhettimen tehomittaus ja viritys.
Oskillaattorin jalkivirltys
Oskillaattorin uudelleen viritys
Ohjaimen ja pddtePfsteen jHlkiviritys
Ohjaimen ja p&Hteasteen uudelleen viritys
Neutralisoinnin tarkistus

Oskillaattorin tarkistus

------

g) Ulostulotehon si#td Ja tarkistus
3. Modulaatiosyvyyden mittaus

L. Vastaanottoherkkyyden mittaus
a) Oskillaatorin JHlkiviritys
b; Oskillaattorin uudelleen viritys
c Suurjaksopiirien viritys

HBO0QAQOUD P
~

5. Puhekuulokkeen ja kurkkumikrokuulokkeen tarkistus.

6. Tasajdnnite-, vailhtojannite- ja vastusmittaukset koneiston
mielivaltalsissa pisteissi.

Kédytttedellytykset

Ylelsmittalaitteen sy6ttd tapahtuu vaihtoehtoisesti:
a) VR2-radiopuhelimen paristoista
b) Yleismittalaitteeseen sijoitetuista osista
cg Verkkoliitédntikojeesta '
d Kdsigeneraattorista

Rakenne

1., Mekaaninen rakenne

Yieismittalaite on sljoltettu kantokahvalla varustettuun ke-
vytmetallikoteloun. Kotelossa on kaksi irroitettavaa kantaa.

Mittalaitteen ulkomitat Ja paino

Pituus 353 mm
Leveys 210 "
Korkeus 227 "

Paino T:5 kg
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Etukartcen on sijoitettu seuraavat yhdistyskaapelit ja tyo-
kalut:

sySttokaapell 13 napalsella pistlkkeellh

ohjauskaapeli 7 7 - - -

suurjaksvkaapeli

mittauskaapell mittauspistokkeineen

mittauskaapell banaanlkoskettimineen

mittauspulkkoa

viritysavain

= PO R s e b

Takakannen takana sijaltsevat 6 pari§ton liitdntdkoskettimet
sekd paristot. Tdhin sijoitetaan mydskin VR2-radlopuhclimen
paristut, jus laite on k#ynnistettidvid ilman koteloa.

Lieridmiinen keinvantenni on kiinnitetty puristinjousella.
Kaikkil mittaukseen tarpeelliset kAyttOelimet on sijoitettu
etulevyyn. Kaikkl kytkentielimet ovat kiinnitetyt etulevyn
takaosaan, joten irroittamalla 8 etulevyn reunvilla olevaa
kupulieridkantaruuvia, voidaan koko laite nostaa ulos kote-
losta. Sisdanrakennettu mittaldhetin on erikseen suojattu
estédkseen sj-merkin pdidsyn mitattavaan laitteeseen suoran
kytkenn#dn kautta. Mydskin sisddntulo sj-tehonmittaamiseksi
on erikseen suojattu lieridsuojakutelolla. Ta&md kotelv vol-
daan poistaa irroittamalla liitdntdjohdot Ja kiinnitysruuvi.

Huom! Sis8anrakennettu tarkkuusmittari ei kestd lilan suurla
mekaanisia tdrdhtelyjd. Mittalaite on sen takia kési-
teltdvd varovaisesti.

Sdhkdinen rakenne

Kaikkil 1iit8nn#t mittalaitteen, radiopuhelimen ja mahdolli-
sesti vieraiden virtaldhteiden vililli tapahtuvat erikuis-
liitdntdkytkimilld varustettujen liit#ntédkaapelien vialityk-
selld.

Kahden vipukytkimen avulla voidaan mitattava VR2-radiopuhe-
lin kytked joku ldhetykselle tai vastaanutolle. Sisd#nraken-
nettu kuuloke toistaa "vastaanotossa" demoduloidun sj-merkin.

Kelnoantenni sijaitsee erillisess# lieridsuvjakotelossa, jo-
ka voidaan kiertdd kiinni radiopuhelimen antennieristimeen.
Keinoantenni yhdistetdsn mittalaitteeseen 70 ohmin kculzsiaa-
11 sj-kaapelilla. Kelnoantennin kuormitusvastus muuttaa l&m-
moksi l#hetyksen aikana suurimman osan sj-tehosta, pieni osa
tehosta kidytetdin mittaukseen mittalaitteessa. Vastaanotossa
se palvelee mittaldhettimen Jja sj-sydttdkaapelin sovituksena
mitattavaan radiopuhelimeen.

Kahdella moninapakytkimelld voidaan valita sis&#nrakennetun
mittarin haluttu mitta-alue. Aluekytkimelld (Bereichschalter
1) valitaan Jdnnitteen virrat ja tehut, jotka tulevat mitta-
laitteeseen normaaliliitdntdjohtoja pitkin mitattavasta ra-
diopuhellmesta. Aluekytkimelld 2 (Bereichschalter 2) voidaan
valita sopiva mitta-alue mittauspuikkomittauksia varten.

Huom?! Aluekytkimen 1 avulla valittu mitta-alue on oikea ai-
noastaan silloin, kun aluekytkin 2 on asennussa "Int".
Muussa tapauksessa mitta-alue seuraa aluekytkimen 2-
asentoa.

Anodi- ja hehkuvirtojen mittausta varten k¥ytetdin erillistid
mittaliitédntikytkintd. Sill& voidaan mitata samanaikaisesti
mySskin mitattavan laitteen hilavirrat.
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Sisddnrakennettu mittaldhetin muodostaa erillisen yksikdn.
Se on kideohjattu Ja jaksoluvut tyypeissd A ja B ovat niin
valitut, ettd niillid voidaan virittaa VR2- radiopuhelimen
seuraavat kanavat:
Tyyppl A: kanavat 24, 33, 41
B: e 4y, 53, 61

Sisd#nrakennettu modulaattori moduloi sj-merkin 400 hz:1lla

? >= 15 % modulaatiosyvyyteen. Modulaattori antaa samanaikaisesti
0,1 mV pj-jédnnitteen, jotta voidaan mitattavan radiopuheli-
men moduloida ldhettdessd. Mittaldhettimen sj-jadnnite voi-
daan ottaa ulos kapasitiivisen vaimentimen kautta. Tamdn vai-
mentimen avulla voidaan sj-merkin jannite sHatad 1 10. 000 uv
rajoissa. :

Iv Kayttoonotto

Mittalaite yhdistetd@dn sydttd- jJa ohjauskaapelien avulla mi-
tattavaan radiopuhelimeen. Moninapaiset pistikkeet liitetd&n
SEB12 merkittyihin pistukkoihin.

Jos mitattavaa radiopuhelinta k8ytetddn sen omassa kotelossa,
niin paristot saavat Jj#ddd paikalleen. Paristojen mittaus
esim tapahtuu silloin mittalaitteen avulla.

Jos mitattavaa radiopuhelinta kdytetd&dn ilman sen omaa kote-
loa, niin paristot on siaoitettava vastaaviin paikkoihin mit-
talaitteen takaosaan.

Jos virtaldhteend kiytetdin verkkokojetta, niin mittalaittees-
sa oleva olkokytkent#@pistoke on poistettava pistukasta "Fremd-
speisung" (Ulkopuolinen syottd) ja pistukkaan on yhdistettdvi |
verkkokojeen syottokaapelin pistoke. ’

Radiopuhelimen antennieristimeen kierretddn kiinni keinoan-
tenni. Tdmdn jdlkeen mittaldhettimeen sj-sycttokaapeli liite~ |
tdén keinoantenniin. Mittalaite on silloin valmis kdyttoodn. i

D. Huolto-ohyJe

I Paristomittaus

Paristomittaus suoritetaan asennossa "Senden" (= Lihetys).
Aluekytkin 2 kierretiddn asentoon "Int".

Sj-kaapeli on liitettdvid pistukkaan "Kunstantenne Sender"
(Keinoantenni l#hetin) :
Kayttokytkin asennetaan asentoon “"Senden" (Lihetys). Alue-
kytkimen 1 avulla voildaan vailhtoehtoisesti mitata jok:osen
erillisen pariston jadnnitteet. )

Lukemat luetaan asteikosta A ja kerrotaan seuraavalla ker-

toimella:
Hehkuj#nnite kerroin x 1 (volttia)
Anodijidnnite -"- x 100 (volttia)

Paristojen jadnnitteiden alarajan arvot mitataan "Senden"
(1dhetys) asennossa ja ne ovat

hehkuparistoille 1,2 V

anodiparistoille T2 V
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Mittarilukemaa tarkkaillaan useita sekunteja. Jos jénnite nopeas-
ti laskee, on paristo loppuun kulutettu ja se on vaihdettava.

Huom. Paristomittauksen aikana verkkokojeen pistoke on poistetta-
va pistukasta "Fremdspeisung" (ulkopuolinen sydttd) ja oi-
kokytkentdpistike asetettava paikalleen. Muussa tapaukses-
sa mittalaite mittaa verkkokojeen antamat jannitteet.

Mittalaitteessa pitdd mittaldhetin ja modulaattori olla poiskyt-
ketyt.

Mittalaitteessa ja mitattavassa radiopuhelimessa ei saa olla paris-
toja semanaikaisesti, koska ne silloin kytkeytyvdt rinnan. Seu-
raavia mittauksia varten voidaan kdyttdi paristoja tai vierasta
syottoldhdettd. Mik&#1i kdytetddn paristoja, on valikoitava par- |
haat mahdolliset. IL#hetintd viritettiessd on kiytettdva paristoja,
Joiden jédnnite on maks 1,3 V kennoa kohti, koska muuten mittarin
ulostuloteho-asteikko ei riitd tehon maksimiin sddt6id varten., Kai-
kissa mittauksissa, missd kdytetddn aluekytkintd 1, pitdd aluekyt-
kin 2 olla asennossa "Int".

Virtamittaus

Aluekytkin 1 asetetaan asentoon "Strdme" {(virrat). Kdyttdon voi-
daan ottaa vaihtoehtoisesti joko vastaanotin tai ldhetin. Virtojen
mittaus tapahtuu mittauspistokkeen avulla mittalaitteessa vastaa-
vasti merkityissd paikoissa (huomioitava oikea napaisuus). Kertoi-
met ovat (asteikon A lukemat)
hehkuvirroille x 200 %mAg
anodivirroille X 20 (mA

/Tirtemittaus on suoriteitava myoskin silloin, kun lzhetin ja vas-
| saanotin ovat poiskytketyt. Tdss8 tapauksessa virta ei saa kulkea,

koska muuten paristot tyhjenevdt vaikka laite on poiskytketty.
Mik8li virtamittari osoittaa lukeman, laitteessa on oikosulku,

-~

\ ka on viipymdttad loydettdvd Jja poistettava. -

Seuraavassa taulukossa on annettu virtojen meksimiraja-arvot, joi-
ta ei saa ylittdd paristojdnnitteiden ollessa 90 V ja 1,4 V:

—

Paristot
Kaytto Hl H2 H3 Al A2 A3
mA mA mA mA mA mAa
Vastaanotto 170 160 170 8 8 8
Ldéhetys 370 350 350 - 20 32

Aluekytkimen ollessa samassa asennossa voidaan mittapistiketta
kdyttdd mydskin VR2 hilavirtamittaukseen.

Asteikon A kertoin on silloin 100 (ua).

Lidhettimen tehon tarkistus

Sj-kaapeli on liitettdvd pistukkaan "Kunstantenne Sender" (kei-
noantenni-ldhetin). Aluekytkin 1 on asetettava asentoon "Sen-
derlstg" (ldhettimen teho).

Lahetin on k&ynnistettidvi,

Asteikolla C voidaan silloin lukea ldhettimen teho suoraan
wateissa.

.
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Lihetystehon mittausta varten VR2 on jatettdvd omaan koteloonsa,

Jalkiviritystd varten on VR2 kuitenkin poistettava kotelosta ja sii-
hen on kiinnitettédvi mittalaitteen mukana seuraavat virityssuojale-
vyt, jotka korvaavat kotelon ja virityselimien vidliset kapasiteetit.
Jos virtaldhteiden teho on vakio ja ldhetysteho naapurikanavilla on
huomattavasti heikompi kuin mitattavalla kanavalla, niin laite on
epdvireessid. Ulostuloteho 90 V anodijédnnitteelld ja 1,4 V hehkujén-
nitteilld ei saa ylittd8 1 wattia. Seuraava taulukko antaa osviitat
eri paristojdnnitteillsd odotettavissa oleviin ulostulotehoihin n&hdern

Paristojénnite %:ssa nimellisarvosta 100%-  90% 80% 70%
Anodi 103,5V 93v 83V T2V
Hehku 1,5V 1,35V 1,2v 1,2v
Minimiulostuloteho 1,4 1,0 0,6 0,4

wattia
Ylldoleva taulukko osoittaa kuinka tadrkedtd on kiinnittd huomiota
raristojénnitteisiin tehon tarkistuksen yhteydessi.

ILihettimen viritys

Léhetinti viritettdessd suoritetaan tarpeen mukaan joko jalkiviritys
tai uudelleenviritys.

Jilkiviritys, joka suoritetaan vain vastaavia tasoituskondensaatto- "
reita sd4t8m&dlls on tarpeelllnen piirikapasiteettien muuttuessa esim
putkia vaihdettaessa ja on puhdas kapasiteettisd&td. /

Uudelleenviritys, joka suoritetaan sekid vastaavia kelasydamla ettéd
tai::jgzgondensaattorelta sadt8m8l1ld on tarpeelllnen piiriinduktivi-

teetti muuttuessa (esim kelojen vaihto, piirin uudelleen kytkentd)
Jja nédin ollen sekd induktiviteetti ettd kapasiteettisddto

. ’ ‘ty8/
Huom. Uudelleenviritys/gdellyttéé.qﬂkoiskoulutusta ja suorittaminen
on sallittu ainoastaan keskuskorjaamossa

Yleiset ohjeet
A. Lahetln kdynnistetiddn.

B. ParlstOJannltteet tai ulkopuolisen v1rtalahteen jd8nnitteet tar-~
kistetaan.

C. a) Aluekytkin 1 "Stroeme (v1rrat) asentoon
b) Aluekytkin 2 "Int" (sisdin.kytk) asentoon

D. Mittauspistoke liitetdin laitteessa olevaan pistukkaazn 2
(59). (Oskillaattoriputken hilavirtamittaus)

E. Ainocastaan tapauksissa b ja 4@ (Uudelleen viritys)

Huom. Saa suorittaa ainoastamn erikoiskoulutuksen saasnut
radiomekaanikko

Juotoskolvilla lémmitetddn kelojen L5 (oskillaattori), L3-Lé4
(ohjain) ja L1-L2 (pddteaste) vahatulpat, jonka jHlkeen kelasy-
démet kierretddn ruuvitaltalla ulos.

F. Virityssuojalevyt kiinnitetddn paikalleen.
a) Oskillsattorin jdlkiviritys

1. Kanagakytkin sgddetddn kanavalle 41 (koneessa a) ja 61 (konees-
sa b

2. Meksimihila= eli vdrdhtelyvirta s#ddetddn tasoituskondensaat-
torilla 41 (sditokondensaattorin 8.osassa), Sditokondensasttorin
osat 1-8 lasketaan kanavavalintanupin valltysvalheen,paassa ole~-
vasta osasta alkaen. Tasoituskondensaattorien koneistossa ja nii-
t4 vastaavat aukot virityssuojalevyssi(kts kuva 19 sekd sivu 28a.
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Pienentidmédllsi tasoituskondensaattorin kapasiteettia hila- eli
virdhtelyvirta témidn jdlkeen alennetaan 9/10 arvoon maks arvos-—
ta. Hilavirran raja-arvot ovat 80-180 uA kanavasta riippuen.

Té4md toimenpide pelauttaa oskillaattorin tasajuoksun eri kana-
villa.

Mikali virityksen jilkeen jonkun erillisen kiteen virihtelyvir-
ta on alhainen tai O, on kide viallinen ja on se vaihdettava.

b) Oskillaattorin uudelleen viritys

Huom: Saa suorittaa ainocastaan erikoiskoulutuksen saanut radiomekaa-~
nikko keskuskorjaamossa. :

1. Kohdassa a) mainitut toimenpiteet. .
2. Kanavakytkin séidetéén kanavalle 24 (koneessa a) ja 44 (koneessab,

5. Kelan L5 kohdan E mukaan kierretdin uloskierretty sydién sisiin
kunnes virihtelyvirta on maksimi.

4. Kiertémdlld syddn ti@mén jdlkeen taas auki alennetaan virdhtely-
virta 9/10 arvoon meks arvosta.

5. Kanavakytkin kytket#dsn timsn jdlkecn kanavalle 41 (koneessa 2)
ja 61 (koneessa b) sekid toistetaan kohdassa a) mainitut toimenpi-
teet.

6. Yllamainitut kela- ja tasoituskondensasttorisiidst toistetaan
vuorotellen kunnes tarpeelliset korjaukset ovat supistuneet hy-
vin pieniksi. _

Minimivdrdhtelyvirta pitdid olla suurempi kuin 70 ua (1,4 V hehku
ja 90 V anodijé@nnitteills).

c) Ohjaimen ja piiteasteen jdlXiviritys
N&m& molemmat asteet viritetdin samassa tydvaiheessa.

Kanagakytkin kytketétn kanavalle 41 (koneessa a) ja 61 (konees-
sa b).

Ulostuloteho siidetdsn maksimiin tasoituskondensaattorien 43
(sBdtokond 5.o0sassa) ja 42 (sditbkond 4.osassa), sekid 44 (sHi-
tokond l.osassa) ja 45 (sHdtdkond 2.osassa) avulla. On tarkkail-
tava tdssd yhteydessid, ettd trimmeriparit ovat keskeniin suun-
nilleen samassa asennossa. -

Jlostulotehon tarkastuksen tuloksena ym virityksen jdlkeen pi=-
t48 olla suunnilleen sama teho (+ 0,15 wattia)kaikille kana-
ville.

d) Ohjaimen ja pédteasteen undelleen viritys
Huom: Sae suorittas ainoastaan erikoiskoulutuksen saanut radiome=-
kaenikko keskuskorjasmossa.
1. Kohdassa ¢ mainitut toimenpiteet.

2. Kanagakytkin kytketddn kanavalle 24 (koneessa a) ja 44 (konees=-
sa b). -

3. Kelojen L3~L4 ohjainasteen vdlimuuntaja ja Ll-12 pditeasteen
ulostulomuuntaja kohdan E mukaan uloskierretyt syddmet kierre-
tdén sisdin kunnes ulostuloteho on mzksimi.

Niissd molemmissa tasajuoksupisteissid koneessa a 41 ja 24, ja
koneessa b 61 ja 44 viritys on kohtien ¢) ja d4) mukaan toistet~-
tava kunnes tarpeelliset korjaukset ovat supistuneet hyvin pie-
niksi,
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Tasoituskondensaattorien ja sditdkelojen sijoitus koneistossa

(Virityssuojalevyjen aukot ovat vastaavissa paikoigaa)
Kytkentipuoli
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44) Pddteasteen anodipiirin
45) tasoituskondensaattorit

42% Pdtiteasteen hilapiirin
4%) tasoituskondensaattorit

41 Lihettimen oskillaattorin
anodipiirin tasoituskon~
densaattori

61 Neutralisointikondensaat-
tori (ohjain)

144 )Vastaanot iimen suurjakso-

145)vahvistimen tasoituskon—
densaattorit

146 Vastaanottimen oskillaat-
torin tasoituskondensaat-
tori

156-VM3) Vidli jaksomuuntajien

157-VM2) ensitdkelojen saitd
158~-vM1 .

32-L6
154-L7

153-18



4., Ulostulotehon tarkistus kaikilla kanavilla.

5. sMik#li keskikanavilla huomataan ulostulotehon alenemista yli
~-0,15 w, niin t&mé viittaa siihen, ettd sidtokondensaattorin
tasajuoksu on hidiriintynyt. Sellaisessa tapauksessa pitid
kiertdsd yhtid ohjaimen tasoituskondensaattoreista (43 tai 42)
ulostulotehon minimikohtaa vastaavalla kanavalla, kunnes ulos-
tuloteho on taas maksimi, tarkkaillen samalla kiertosuuntaa
sekd vastaako t&d&m# kiertosuunta kapasiteetin kasvua tai laskua.

Témén jidlkeen korjataan vastaavasti sddtokondensaattorin kapasi-
teettia. Roottorin asento merkitdin, kanavakytkin k&@&nnetédin
sellaiseen asentoon, ettd pdisy tdhdn roottoriosaan on vapaa se-
kd taivutetaan roottorin ulkolevyt sisd@édn tai ulos hyvin huolel-
lisesti leved& pintaa vastaan. Levyihin ei saa ilmestya pihtier
tai vastaavia jdlki#d, koska kapasiteetin muutos pitdZ tapahtua
tasaisesti ja kaikenlaiset mekaaniset viintyneet jdljet aiheut-
tavat epdtasaisuuksia kapasiteetin muutoksessa. Levyjen s8ats
pitdd tapahtua aincastaan niiden keskelld tai karjessd.

Tdmin siidon jdlkeen suoritetaan uudelleen viritys kohdan 4) mu-
kaan uwudestaan. Toimenpiteet toistetaan vuorotellen kunnes ulos
tulotehopoikkeamat palautuvat + 0,15 w rajohksa, jolloin mittaus
pistukassa 3 (60) mitattavan ohjainputken P3 (54) hilavirta on

10-20 ﬁ kanavasta riippuen.

e) Neutralisoinnin tarkistus

Huom: Saa suorittaa ainoastaan erikoiskoulutuksen saanut radio-

mekaanikko. -

Viliasteen neutralisointi riippuu putkien Py, P,, P, ja P, arvoista.
Jos joku n8istd putkista vaihdetaan, on tém&n jalkeén suo%itettava
neutralisoinnin jédlkitarkistus seuraavasti:

l. Xeinoantenni irroitetaan VR2:sta. :
2. Anodiparisto A3 poistetaan.

3., Mittauspistike kytketddn mittauspistukkaan 3 ja aluekytkin 1
asentoon "Strome".

4. Kanavakytkin kytketddn kanavalle 41 (koneessa a) ja 61 (ko-
neessa b).

5. Neutralisointikondensaattoria 61 si#tdm#dlld etsitdin hilavire-
taminimi. .
(Oskillazattori lakkaa vdrdhtelemiisti neutralisointikondensaat—.
torin 61 ollessa tHysin auki tai kiinni).

Huom: Neutrsalisointikondensaattorin s##td on suoritettava pie—;
nellsd metallikdrjelld varustetulla, eristysaineesta valmis-
tetulla ruuvitaltalla.

f) Oskillaattorin tarkistus

Neutralisoinnin jédlkeen oskillaattorin tasajuoksu on tarkistetta-
va kohdan a) mukaan.

g) Ulostulotechon siitd

Pddteasteen etujidnnite (n -45 V) saadaan liuvkuvastuksen R10 ulos-
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tulosta. Ulosotto siirretidin kunnes ulostuloteho on maks 1,3 w
tarkalleen 1,4 V hehku~ ja 90 V vast 180 V anodijdnnitteills.

Ulostuloteho pienenee nopeasti alemmilla hehku- ja anodijannit-
teilld. -~ ) )

i Kohdassa III (lshettimen teho) esitetyssid taulu
kossa on osoitettu ulostulotehon riippuvaisuus hehku- ja anodi-
jinnitteistd. KHytt8jdnnitteiden tarkka s8&t%t6 on sen tZhden hy-
vin t&rked.

h) Ulostulotehon raja—arvot

1,4 V hehku- ja 9C V vast 180 V anodi jidnnitteelld ulostulotehon
raja~arvot kaikilla kanavilla ovat 1-1,3 wattia.

Modulation syvyyden tarkistus

1. Modulzation syvyyden mittaamiseksi etsitdin kanava, joka an-
taa 1,2 wattia sj-tulotehon.

2. Modulaattori kytketdin pddlle ja aluekytkin 1 asentoon
"EICHEN" (kalibrointi).

3, .SHitonupilla "MOD.EICHEN" (Modul kalibr) sdidetdédn mittarin
osoitin asteikossa A n 1,65 kohdalle.

4., Silloin l#hettimen modulaattorin sisddntulojénnite on noin
0,1 mvV.

Aluekytkin 1 kytketdin asentoon "MOD.GRAD" (Modul syvyys),
jolloin asteikossa D on luettavissa modulaation syvyys %:ssa
Modulaation syvyyden pitdd olla noin 50 % edellyttéen, ettd
paristojen tai vieraan virtaldhteen antamat jJannitteet ovat
1,4 V ja 90 V vast 180 V.

’
Vastaanottimen herkkyyden tarkistus

l. Sj-kaapeli liitet8in vaimentimeen.

2. Mittaldihetin kytketididn pddlle ja kanavakytkin mittauslait-
teessa, sekd VR2:ssa kytketddn halutulle kanavalle. '

3. Aluekytkin 1 kytketd#n asentoon "EICHER".

4. Ssitbnupilla "9SZ EICHEN" (oskill kalibr) séddetfdn mittarin
osoitin punaisen merkin E kohdalle. Tdten mittal8hettimen
sj=jédnnite tulee sd2detyksi oikeaan arvoon.

5. Modulaattori kdynnistetiin.,

6. Osoitin palautetaan taas punaisen merkin E kohdalle s#é&ato-
nupilla "MOD.EICHEN" (modul kalibr).

Tdten mittalZhettimen modulaation syvyys tulee sidZdetyksi oi-
keaan arvoon ja kuulokkeissa pitdZ kunnossa olevissa laitteis
se kuulua 400 Hz:n &&ni.

bos g‘T’fzg

e r——

/
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7. Aluekytkin 1 kytketdin asentoon "HOERERSPANNUNG" (kuuloke-
jinnite) ja vaimennin vedetd®n ulos, kunnes osoitin on taes
punaisen merkin E kohdalla.

8. Vastaanottimen herkkyys on nyt luettavissa vaimentinesta.

Lukema vastaa absoluuttisen herkkyyden arvoa. Midrdarvo on
2,0 uv 1,4 V hehku~ ja 90 V anodijénnitteillé.

On kuitenkin huomattava, ettd vaimentimen tarkkuus on +2 uv
+ 20 %. Aarlmmalstapauksessa herkkyys sa‘vutetaan myodskin
silloin kun vainmennin osoittaa 4-5 uV. Seuraava taulukko an-
taa herkkyyden alenemisen ja sydttéjdnnitteiden riippuvuus-—

suhteet.

Paristojinnite %:ssa nimellisarvosta 100 % 90 % 80 % 70 %
Anodi 103,5V 93V 83 VvV T2V
Hehku 1,5V 1,3%5v 1,2 vV 1,2 V
Asteikon A osoittimen m1n1m1p01k—

keana 1 0,7 0,3 ' 0,2

Suhteellisen herkkyyden oscittaa mittarilukema silloin kun
modulastio on katkaidtii pois. Timd lukema pitdi olla yhtd
suuri tai pienempi kuin R pisteen lukema-arvo mittarissa

(R on kohinajinnitteen meksimiarvo). Timi lukema vastaa sil-
loin merkki/kohinajinnite suhdetta 3:1.

Molemmat mittaukset suoritetaan laitteiden ollessa kotelos-
sa tal varustettuna virityssuojalevyilli, .

Mik#li va.ditun tulotehon saavuttamiseksi vaimennin on tyon- &
nettidvd sisiidn huomattavasti enemmin, on vastaanottimen put-
ket ja viritys tarkistettava mik8li virtaldhteen antamat syot-:
t6jdnnitteet ovat oikeat.

VII Vastaanottimen viritys
a) Oskillaattorin (hilat 4 ja 3 putkessa P7) jalkiviritys

l. Laite poistetaan kotelosta ja v1r1tyssu03alevyt asennetasan
paikalleen,

2. Kaikki syottdjinritteet tarkistetaan.

3. Mlttausplstukkaan 1 (170) kytketdin mittauspistoke seké
aluekytkin 1 asentoon "STROME" (virrat).

4. ZKanavakytkin kytket#din kanavalle 32 (koneessa a) Jja 52 (ko-
neessa b).

5 Tasoituskondenséattori 146 (sHiitokond 7.osassa) sdidetdin
¢ kunnes hilavirta on maksimi. (Hilavirran meksimin raja-arvot
20-55 mikroanp kenavasta riippuen.

6.\ Tasoituskondensaattorin kapasiteettia vahennetaan kunnes
hilavirta laskee 9/10 arvoon maks. arvosta.

7. Kanavulra 3% (koneessa a) ?a 53 (koneessa b) sdidetdin ta-
soituskondensaattoria 147 (putkien puolella) vastaavasti
¥uten ylla. Ndin suoritetun jalkivirityksen Jalkeen
kaikkien kiteiden pit&dd vidrdhdelld tasaisesti. \
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Pienen juotoskolvin‘avulla kelan L8 vahatulppa ldmmitetdin

ja kelan sydén kier:etéén auki, jotta kierteissd oleva vaha

irtoaisi. Td1lloin on tarkkailtava, ettei kolvi koskettaisi

kelarunkoa, koska se on valmistettu aineesta, mikd sulaa
o R :

n 100~ C ldmpotilassa.

-

Virityssuojalevyt asennetaan;

Lalte kytketéén vastaanottoon. Mittauspistike koskettimeen
1 sek#i aluekytkin asentoon "STROME" (virrat).

Kanavakytkin on kytkettivd kanavalle 32 (koneessa a) ja 52
(koneessa b). . : o

------

Tasoltuskondensaattoria 146 (sHitokond 7.c sassa) sdddetddn
maks hilavirralle sckid t#hidn liittyen tasoituskapasiteet-
tia pienentdmdllid ale7netaan virdhtelyvirta 9/10 arvoon
maksimiarvosta. o - '

Kanavalla 24 (kbneessa a) ja 44 (koneessa b) siddetddn’ke-
lan L8 sydimen avulla virdhtelyvirta maksimlarvoon sekd -
alennetaan kiertdmilld syddnti auki 9/10 arvoon maksimiar-
vosta. o .

Tam¥ menetelmi on vuorotellen uusittava kunnes tasajuoksu
on saavutettu. :

Kanavalle 33 (koneessa a) ja 53 (koneessa b) s#ddetddn ta-
soituskondensaattorin 147 (liukuvastuksen vieressi) hila-
virran maksimiarvoon sekid trimmerikapasiteettia pienenté-
m#llY alennetaan vardhtelyvirta 10 %. .

Tasajuoksun'jalkitarkastus suoritetaan kanavilla konccssa a
33-44 ja koncusse b 53-64. )

¢) Sj-piirien viritys

Esivalmistelut

1.
2‘

3.
4.

5.

Virityssuojalevyt asennetaan.

Keinoantenni kierret#dn kiinni ja sj-kaapelil kytketdin sii-
hen seki vaimentimeen. .

Sj-kantoaalto sekd modulaatio kalibroidaan kohdanW mukaan.

Vastaanotin kdynnistetdidn ja a}uekytkimeilﬁ mitataan paris-
tojédnnitteet. .

Aluekytkin 1 kytketddn asentoon "HORERSPANNUNG" (kuuloke-

jinnite).

Virittdminen

1.

2.

Mittauslaitteen ja viritettdvdn VR2:n kanavakytkimet kytke-
tisn kanavalle 41 (koneessa a) ja 61 (koneessa b).

Vaimennin tySnnetdin sisd#n kunnes mittarin osoitin antaa -

fhelposti todettavan poikkeaman. Samanaikaisestil pJ-merkki

alkaa kuulua kuulokkeissa. )

Molemmat sj-piirit viritetdén samassa tySvaiheessa.

Maksimildhtsjdnnitteen sditd kuulokkeissa tapahtuu virit-

------

tim#114 kanavassa 41 (koneessa a) ja 61 (koneessa b) s#&t0-

‘kondensaattorin 3. ja 6.osissa olevia kondensaattoreita

144 ja 145.
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5. Mittalaittcen ja viritettiivin VR2:n kanavakytkimet kytke-
tdin kanavalle 24 (koneessa a) ja 44 (koneessa b)‘

Ja L1l ja Ll2.

Jos suodattimet ovat olleet hyvin epédvireessid, niin vaimen-
timen asentoa virityksen aikana on vaihdettava niin, ettd

l8dhtomerkin lukema mlttarlssa pysyisi l&helld mittausmerk-
kigd E.

7. Y113 mainittu menetelmi toistetaan kunnes tehtévit korjauk-
set tasajuoksumittauspisteissd ovat tulleet hyvin pieniksi.

8. Sen jdlkeen tai siihen liittyen mittauslihetin ja m~dulaat-
tori kytketddn pois kohinan tarkkailua varten Jjokaisella
kanavalla ts mittarin lukema kaikilla kanavilla pitaa olla
suunnilleen sama .

\

/Uos kohlnaJannlte laskee liian jyrkasti, se on merkki 511ta,

korjaus kohdassa 4d lahetintéd koskevien vastaavien ohgeiden
.Mmukaan.

VIII Puhekuulokkeen Ja kuuloke-kurkkumikrofonin tarkistus

Ohjauskaapeli VR2:ssa erotetaan.
VR2 varustetaan paristoilla tai vieraalla virtaldhteelld.

Kuulokemikrqfoni tai vast kuulokekurkkumikrofonl kytketddn
VR2:een.

W Do

5. Mittalahetln ja modulaattori kiynnistetiin kohdan 6 ohjeit-
ten mukaan.

6. Kuulokkeissa pit#i kuulua 400 Hz #Hini.

7. Toinen #&nenvoimakkuusasento sekd "AUS" (poiskytketty) asen-
to tarkistetaan myoskin.

8. Sj-kaapeli irroitetaan vaimentimes a ja kytketéén "KUNST-
ANTENNESENDER" (keinoantenni-ldhetin) koskettimeen).

9. Puhetangentti painetaan sekid mittarin lukema asennossa
Y"SENDERSLSTG" (1#hetystcho) tarkkaillaan.

10. Aluekytkin 1 kytketd#n "MOD.GRAD" (modulaatiosyvyys) asen- .
toon, Jjonka Jjdlkeen mikrofooniin puhutaan.

vﬁgahlaéflohulppujen pitdd nousta 80 % asti hehkuJannlttem:\
ollessa 1,4 V ja anodijdnnite 90 vast 130 V.

IX. Tasajdnnite, vailhtojdnnite ja vastusmittaukset
(mittauspulkkojen avulla)’

Banaanikoskettimilla varustetun mittauskaapelin avulla voidaan
suorittaa mittaukset VR2-radion mielivaltaisissa pisteissi.
Tamd koskee tasa- Ja vaihtovirtajdnnitemittauksia ja vastus-
mittauksia. Aluekytkimelld 2 kytket#dn haluttu mitta-alue Ja
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Y .

allaolevasta taulukosta . saadaan vastaava lukema-asteikko ja
lukemakertoin. I

Alus Kiytettdvd asteikko  lukemakertoin

2V = A x 1

20V = A x 10

200 V = A x 100

2 V effekt A x 1

20v " A x 10

R x 10 B x 10

R x 1000 . B x 1000

R x 100 000 B x 100 000

Tasajédnnitemittausta varten miinus napa ei ole maadoitettu, jo-
ten mySskin negatiiviset tai symmetriset jinni:steet voidaan
mitata. : : -

Vastus- ja vaihtojdnnitemittauksissa miinusnapa on maadoitettu.

Ohmimittaria kdytetti@essid on se ensin nollattava haluttua aluet-
ta varten. Tdhdn tarkoitukseen mittauspuikot oikosuljetaan ja
sédtdnupilla "NULL OHM" (ohmimittarin nolla) sHidetHdin mittarin
osoltin ‘B asteikolla nolla-lukemalle.

......

Siirryttidessid muihin vastusmittausalueisiin tdmd sddt6 on aina
toistettava. '



